
分類 AC電源入力

BMUシリーズ BLE2シリーズ BX シリーズ BLEシリーズ
RS-485通信タイプ✽3

主な特徴

● かんたん操作
● デジタル設定・表示
●ケーブル 1本でダイレクト
接続（コネクタタイプ）

● 選べる速度設定方法
●外部アナログ設定
●トルク制限機能搭載
●ケーブル 1本でダイレクト
接続

● 速度制御、位置制御、
    トルク制限
● 優れた速度安定性

● Modbus/RS-485や
　FAネットワーク✽4

    による制御

電源入力
単相100-120V
単相200-240V
三相200-240V

単相100-120V
単相200-240V
三相200-240V

単相100-120V
単相200-240V
三相200-240V

単相100-120V
単相200-240V
三相200-240V

出力

□42mm ー ー ー ー

□60mm 30W 30W 30W 30W

□80mm 60W 60W 60W 60W

□90mm 120W 120W 120W 120W

□110mm
200W
300W
400W

200W
300W
400W

200W
400W

ー

速度制御範囲 80∼4000r/min 80∼4000r/min
2∼4000r/min（デジタル設定時）
30∼4000r/min（アナログ設定時）

80∼4000r/min（デジタル設定時）
100∼4000r/min（アナログ設定時）

速度比 1：50 1：50
1：2000（デジタル設定時）
1：133（アナログ設定時）

1：50（デジタル設定時）
1：40（アナログ設定時）

速度変動率（対負荷） ±0.2%
±0.2%（デジタル設定時）
±0.5%（アナログ設定時） ±0.05%

±0.2%（デジタル設定時）
±0.5%（アナログ設定時）

速度設定方法 操作パネル /ダイヤル

操作パネル /ダイヤル
外部速度設定器
外部直流電圧
サポートソフト

内部／外部速度設定器
外部直流電圧

サポートソフト・OPX-2A

外部速度設定器
外部直流電圧

RS-485通信
サポートソフト・OPX-2A

入出力
信号

入力点数
3点（30W∼120W）

7点 9点 7点
5点（200W∼400W）

出力点数 2点 2点 3点 2点

機能

速度モニタ（上位） SPEED-OUT SPEED-OUT ASG BSG
SPEED-OUT

RS-485通信
瞬時停止 ● ● ● ●
加速・減速運転 ● ● ● ●
多段速運転 4段速 16段速 16段速 16段速
上下運転 ー ●電磁ブレーキ付 ●電磁ブレーキ付 ●電磁ブレーキ付
停止時の保持 ● ● ● ー
負荷率表示 ● ● ● ●
保護機能 ● ● ● ●
トルク制限 ー ● ● ●
最大延長距離 10.5m 20.5m 30.6m 20.4m

モーター

電磁ブレーキ付 ー ●（30W∼200W） ● ●
防塵・防水モーター ●（IP67） ●（IP67） ー ー

保護等級 ケーブルタイプ：IP40
コネクタタイプ：IP66✽1 IP66✽1 IP54 IP65

ギヤ
ヘッド

平行軸ギヤヘッド ●✽2 ●✽2 ● ●

中空軸フラットギヤヘッド ● ● ● ●

直交軸ギヤヘッド ● ● ー ー

CSギヤード ー ー ー ー

海外規格

	✽1  中空軸フラットギヤヘッドと組み合わせた場合は IP65です。
	✽2 食品機械用H1グリースに対応したギヤヘッドも用意しています。（30W～120W）
	✽3 CC-Link対応タイプもご用意しています。
	✽4  ネットワークコンバータ（別売）を接続することで、下記のFAネットワークに対応します。

	✽5 デジタル設定タイプ。
	✽6 RS-485通信タイプ。
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分類 DC電源入力

BLHシリーズ
アナログ設定タイプ

BLHシリーズ
デジタル設定タイプ

RS-485通信タイプ
BLVシリーズRタイプ BLVシリーズ

主な特徴

● DC24V入力
● 小型・高出力モーター
● 小型ドライバ
●ケーブル 1本でダイレクト
接続（コネクタタイプ）

●選べる速度設定方法
●再現性がよいデジタル設定
●ケーブル 1本でダイレクト
接続（コネクタタイプ）

●Modbus通信による設定✽6

● 小型・軽量ドライバ
● 1r/minからの低速運転
● 優れた速度安定性
●バッテリ駆動に最適

●バッテリ駆動に対応
●Modbus/RS-485や
　FAネットワーク✽4

    による制御

電源入力 DC24V DC24V
DC24～48V

DC48V（400W）
DC24V

DC48V（400W）

出力

□42mm
15W
30W

15W
30W

ー ー

□60mm
30W
50W

30W
50W

60W ー

□80mm 50W 50W 60W ー

□90mm 100W ー 100W 100W

□110mm ー ー 200W
400W

200W
400W

速度制御範囲 100∼3000r/min 80∼3000r/min 1∼4000r/min
80∼4000r/min（デジタル設定時）
100∼4000r/min（アナログ設定時）
（100Wは3000r/minまで）

速度比 1：30 1：37.5 1：4000
1：50（デジタル設定時）
1：40（アナログ設定時）

速度変動率（対負荷） ±0.5%
±0.2%（デジタル設定時）
±0.5%（アナログ設定時） ±0.01%

±0.2%（デジタル設定時）
±0.5%（アナログ設定時）

速度設定方法 内部／外部速度設定器
外部直流電圧

内部速度設定器✽5

外部速度設定器
外部直流電圧

PWM信号
サポートソフト
RS-485通信✽6

CANopen通信
RS-485通信

サポートソフト

内部／外部速度設定器
外部直流電圧

RS-485通信
サポートソフト・OPX-2A

入出力
信号

入力点数 5点 6点（5点✽6） 4点 6点
出力点数 2点 4点（2点✽6） 2点 2点

機能

速度モニタ（上位） SPEED-OUT SPEED-OUT、RS-485通信 ● SPEED-OUT、RS-485通信
瞬時停止 ● ● ● ●
加速・減速運転 ● ● ● ●
多段速運転 2段速 ● ● 8段速
上下運転 ー ー ●電磁ブレーキ付 ●電磁ブレーキ付
停止時の保持 ー ● ● ●
負荷率表示 ー ● ● ●
保護機能 ● ● ● ●
トルク制限 ー ● ● ●
最大延長距離 5m（100Wは2m） 5m 3.5m 3.5m（100Wは1.5m）

モーター

電磁ブレーキ付 ●（30W∼100W） ●（30W∼100W） ●（100W∼400W） ●
防塵・防水モーター ー ー ー ー

保護等級 コネクタタイプ、リード線タイプ：IP40
ケーブルタイプ、電磁ブレーキ付モーター：IP65

IP40 IP40（100Wは IP65）

ギヤ
ヘッド

平行軸ギヤヘッド ● ● ● ●

中空軸フラットギヤヘッド ● ● ● ●

直交軸ギヤヘッド ー ー ー ー

CSギヤード ● ● ● ー

海外規格

 ●  Modbus（RTU）は、Schneider Automation Inc. の登録商標です。 
 ●  EtherCAT®はBeckhoff Automation GmbH（ドイツ）よりライセンスを受けた特許取得済み技術であり、登録商標です。
 ●  MECHATROLINKはMECHATROLINK協会の登録商標です。
 ●  CC-LinkはCC-Link協会の登録商標です。
 ●  CiA®、CANopen®はCAN in Automation e.V. の登録商標です。


