
小型モーターにより、省スペースでの自動化を実現

自動化装置の導入をまるごとサポート
詳しくは、オリムベクスタ株式会社へお問い合わせください

各工程の動きと採用ポイント

1 供給 2 搬送

3 蓋閉め 4 ラベル貼り付け

1 供給 2 搬送

3 蓋閉め

4 ラベル貼り付け

ワークとパックを1個ずつ切り出し、 供給 DC24V のブラシレスモーターと小型ロボットで搬送

ステッピングモーターと自作のハンド機構を使い、 パックを2段階で蓋閉め モーターを3台使った機構でラベルを台紙から剥離し、貼り付け

デモ機製作：株式会社TRANSCEND

03 包装装置フルカスタム装置事例

現場に合わせたフルオーダーメイド


