
卓上サイズのパラレルリンクロボット
質量5kgと軽量なので部品のコストダウンや装置の小型化に貢献
小型・シンプル構造で電子部品などのワークの仕分け・整列に最適

部品のコストダウン、
装置の小型化に貢献

中空構造なのでエア配管、
配線を通すことが可能

ロボットコントローラ
MRC01

タッチパネル
オリムベクスタで取り扱っています。

品名
入力電圧
可動範囲
可搬質量
サイクルタイム
本体質量

3軸パラレルリンクロボット
DC24V
X・Y（φ）：330mm．Z：190mm
0.3kg
0.7s
5kg

関連製品ロボットの主な仕様

質量わずか5kg コンパクト設計


